EIP FLIVAB.Flexibel robot for lantbruk, djurgardar och tradgardsodling.
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N EIP FLIVAB

. Agenda slutseminarium
19 maj 2026 (deadline 30 juni2026)

1) Projektparter och finansiar
2) Syfte och mal
3) Budget, utfall
4) Arbetspaket
5) Moten, operativ projektledare
6) Kommunikation
)

7) Diskussion
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Syfte och mal

Syftet ar att underlatta for
svenskt lantbruk med hjalp av
en nyutvecklad, flexibel och
smidig redskapsbarare.

Malet med projektet ar att ta
fram en prototyp i form av en
redskapsbarare.




- [P FLIVAB

°rototyp

Prototyp i form av en
redskapsbarare med en
"follow me” funktion som kan
koras bade manuellt via
radiostyrning och autonomt
med hjalp av sensorer och
hjalpsystem exv. GPS.

Olika redskap som tillval.



- FIP FLIVAB
| Arbetspaket (6 st)

* Projektledning och administration
= Affarsplan
* Framtagning av prototyp

» Programmering och framtagande av
anvandargranssnitt

= Testoch provkorning

= CE markning av maskinen
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EIP FLIVAB
Arbetssatt

Regelbundna avstamningsmaoten
(framforallt via Teams ett antal fysiska moten.)

Teams tidsredovisning
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NORMAN

Sag hej till
Norman!

Flexibel robot for
lantbruk, djurgardar
och tradgardsodling.

. Batteridriven, autonom och
Al-baserad gardsrobot.
. Lyfter 250kg, tippar 600 kg.
. Hanterar autonomt
transporter, flytt av foder, etc.
. Perfekt for stora mjolkgardar
med 100 kor eller fler.
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Kommunikation

Projektsida pa www.agrovast.se

ELMIA Lantbruk okt 2024 i
Jordbruksverketsmonter

Rollup och radiostyrd miniatyr




Kommunikation

Demodag med den elektriska redskapsbararen Norman . i
Norman uppmarksammad pa

Under hosten 2025 anordnades en demodag pa Uddetorps Naturbruksskola i Skara, for att visa den nya elektriska Boraebv Filtdaaar
redskapsbararen "Norman". | filmen visar man den smidiga konstruktionen och mandverfunktioner bade manuellt och geby 9

autonomt. Under massan fick Agrovast besok av flera journalister
som visade stort intresse for den nya gardsroboten ARCNIST,
Demodag Uddetorp Projekt FLIVAB1 - Agrovast 2025 "Norman'. woangn’ oo Ar= 26U
Agrovést Sverige o e o . < Ny qﬁrdsrobot ska kunna dra
Till héger ar den natartikel som ATL har publicerade i fem ton i motlut
juni dar Mattias Fredriksson, Flivab och Tomas Johansson, ot .00 Ty Sutiwom IS Mars som s Lnnanite

== . . . Milet dr att roboten ska komma ut pd marknaden redan
Agrovast blev intervjuvade. nésta b

o

-
e

N

Demonstration ™ orp 2025-10-23

EIP projektet FLIVABI - en elekirisk redskapsbére
Jnr 2023-3698. Projektperiod maj 2024 - juni 2026

Finansiar Projektpartners

Medfinansieras av @ A I..u
Europeiska unionen 1o/ggruks AGROuST Titta pé 2 YouTube

Norman Barlasg. som troligts

= v
firen som bt st ssest miniridecl | varkdes, becittar uppSorsmanDen
Mattias Predrikssca pd Hliveb | Vastergtthand.

Intervju i Lantbrukspodden % 0 . . . .
! P EANKCHECINSEEENINGEN ... manga intervjuer, demonstrationer och provkoérningar

Under Borgeby Filtdagar blev gardsroboten mycket uppmarksammad. Under
dagara blev projektdeltagaren Mattias Fredriksson pa Flivab intervjuad av
Lantbrukspodden som handlar om teknikspaningar fran massan. Lyssna

nirna ni inclanatl
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i Diskussion

1) Resultat och maluppfyllelse

2) Det l0pande arbetet i projektet
3) Ovantade hinder

4) Utmaningar/mojligheter

5) Foljdeffekter och lardomar

6) Nasta steg

Stort tack for ett roligt och
givande innovationsprojekt!
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Medfinansieras av
Europeiska unionen

https://agrovast.se/eu-projekt/flivabl-en-elektrisk-redskapsbarare/

https://jordbruksverket.se/stod/innovationsprojekt-inom-eip/genomfora-ett-
innovationsprojekt-eip
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